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5. KASUTUSJUHEND

3.1. KASUTUSJUHEND JA HOIATUSED

- Kasutaja peab omama valjaspet ja volitusi tdstuki kasutamiseks.
- Kasutaja peab olema tutvunud kasutusjuhendiga.

- Kasutaja peab jargima ohutusjuhiseid.

- Kasutaja peab kontrollima tdstuki aluspinna kandvust.

- Toestage tdstuk korralikuit tugijalgade abil ja lukustage tugijalad tappidega.
- Kasutage tugijalgade all alati puidust alusplaate.

- Reguleerige masttstukit nii horisontaal- kui vertikaaltasandil.

- Teostage igapaevane kontroll, vt. 5.4.

- Enne t80 alustamist kontroliige, kas helisignaal téétab.

- Véltige lubatud koormuse voi kbrguse piirmaara tletamist,

- Kontrollige koormuse jaotust.

- Koorem ei tohi ulatuda Gle piirete.

- Masttstukit ei tohi kasutada, kui tuulekiirus on tile 12,7 m/s.

- Piirdeid tuleb alati kasutada, kontrollige, et piirde ja masti kaitseelemendid on
korralikult kinnitatud.

- Jalgige kasutustemperatuuri.

- Valtige kitnitumist dle piirete.

- Platvormil ef tohi kasutada redelit ega tellinguid.

- Jaigige platvormi Iahedal asuvaid elektriliine.

- Hoiduge muudest véimalikest takistustest todpiirkonnas.

- Rikkelise tostuki kasutamine on keelatud.

- Tostuki kasutamine on keelatud, kui kasutaja on halvas filtisilises seisundis.
- Andke leitud puudustest/riketest teada.

- Tdopiirkonnas tuleb tagada piisav valgustus.



5.2. KASUTUSJUHEND

Seadet kasutatakse kaugjuhtimispuldiga  a) tosteplatvormi, kui pistik X6 on

E3, mis Ohendatakse pistikuga X8 aluse ithendatud tésteraami kiljel olevasse

vOi platvormi pistikupessa. pistikupessa X5.

Kaugjuhtimispuldiga saab juhtida

jargmist: b) alust, kui pistik X6 on Uhendatud
aluse elektrikilbi kilje! olevasse
pistikupessa X3.

Q2 - PEALOLITI

S2  — AVARIILULIT]

S3  —VOTMEGA LULITI ALUSE
LIKUMISE JUHTIMISEKS

X5 —PISTIK

F8 - FAASI KONTROLLRELEE
VALGUSDIOOD (KILBI
SEES)

E1, E2— PISTIKUPESA

X1 -~ TOITEPINGEKARP

X3 - KAUGJUHTIMISPULDI
PISTIKUPESA

Q1 - PEALULITI

Q.1.1 — FAASIVAHETUSLULIT!

H1 - MARGUTULI

81 - VOTMEGA LULITI ALUSE
LIIKUMISE JUHTIMISEKS

S4 - LULITI (ETTE/ULES)
S5 - LULITI (TAHA, ALLA)
S6 - AVARIISTOPP

X6 —PISTIK

Joonis 5.3 Kauhtfmispu!t E3 (horisontaal- ja vertikaalsuunas litkumine).




5.2.1. SEADME KASUTAJA KOHUSTUSED

KASUTAJA PEAB OMAMA SEADME KASUTAMISEKS VAJALIKKE TEOREETILIS!

JA PRAKTILIS| TEADMISI.

1. Kasutaja kohustused enne té6
alustamist.

Enne masttdstuki kasutamist peab
kasutaja

- kontrollima, et tugijalad toetuvad
korralikult vastu maad, tugijalgadel
on kandev aluspind ja seade asetseb
horisontaalseit:

- kontroliima masttdstuki ja eriti piirete
kinnitust;

- kontrollima, et eraldi detailid tsdtavad
veatult;

- teatama Glemusele leitud vigadest:

- enne vigade kdrvaidamist ei tohi téad
alustada;

- kontrollima masttdstuki paevikust
vhimalikke markeid seadme rikete vai
kasutushairete kohta;

- teostama juhendis nimetatud
hooldusttdd;

- kontrollima, et vé6rastel isikutel on
ligipaas seadme tddpiirkonda
takistatud;

- leppima tétajatega kokku
kasutatavates helimarguannetes
(helisignaal);

- keelduma 86 tegemisest tehniliselt
puuduliku seadmega;

- kontrollima seinaankurduste kindlust.

2. Kasutaja kohustused t66 ajal
T66 kéigus on kasutaja kohustatud

- jalgima eraldi mehhanismide
funktsioneerimist;

- tagama koormuse (ihtlase jactuse
platvormil ning véltima lubatud
koormuse Gletamist;

- kontrollima, et platvormi ei kasutata
liftina materjalide t&stmiseks
Ulemistele korrustele;

- jalgima, et platvormil ei tehta Akilisi
ligutusi ning Ule kaitsepiirete ei
kilinitata;

- kasutama kokkulepitud
helimarguandeid;

- tagama, et seadme 56 ajal ei
teostata remont-, reguleerimis- ega
hooldustdid;

- voolukatkestuse korral tegutsema
vastavalt juhistele.

3. Kasutaja kohustused parast té6
I6petamist

Parast to6 15petamist peab kasutaja

- juhtima platvormi kdige alumisse
asendisse;

- katkestama voolutihenduse platvormi
ja aluse pealijlititest;

- eemaldama toitekaabli
toitepistikupesast;

- puhastama platvormi, veomootori,
rullid, juhikud ja muud mehhanismid:

- teostama tbdmehhanismide ja
likuvate osade Uldise tehnilise
kontrolli;

- markima kGik markused ja
tahelepanekud Ules;

- eemaldama kaugjuhtimiskaabii.

e



3.2.2 TEGUTSEMINE AVARIIOLUKORRAS

Avariipiduri rakendumisel tuleb vétta teha kindlaks piduri rakendumise pdhjus
thendust 1ahima volitatud esindusegaja  enne piduri vabastamist.

KONTROLLIDA TULEB JARGMIST:

1. piduri rakendumisaste .

2. hammasrataste, veoratta ja avariipiduri hammaslati kontakt
3. tstemootorite ja —{ilekannete seisund

4. juhikrullide seisund

5. mootori toitepinge

6. toitekaabli Ghendused ja seisund

7. avariipiduri funktsioneerimine, kui vajutada allalikumise lilitile (mootor ei tohiks
todtada)

NB: SEADET VOIB KONTROLLIDA UKSNES SEDA TUNDEV JA VOLITATUD.
HOOLDUSMEHAANIK. :

Pérast nende kontrolitoimingute Sellisel juhul tegutsege alljirgnevalt:

teostamist sulgege vool platvormi

elektrikilbi peavooluliilitist Q2 ja - platvormil téotavad isikud peavad sellelt

vabastage avariipidur vastavalt juhistele lahkuma;

(vt. ptk, 4). - kinnitage platvorm masti kiilge ja
toestage nii, et parast piduri

Kui avariipiduri rakendumise vabastamist platvormi asend ei muutu;

pohjustas kandekonstruktsioonis - vabastage avariipidur ja tooge

tekkinud viga (nt. hammasratas, t60tasapind kAeparast olevate tehniliste

kdigukast voi tostemootor), ei tohi vahenditega viga ettevaatlikult selle

pidurit enne vea parandamist madalaimasse asendisse.

vabastada.
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Joonis 5.4 Avariilaskumissiisteem

Pingelangquse voi juhtimissiisteemi

rikke korral

- kui toitepinge langeb, vajutage
kaugjuhtimispuldi avariistopi lilitile S8,
sulgege pinge platvormi
juhtimiskeskuse pealllitist Q2 ja
oodake, kuni pinge taastub.

- Pikemaajalise pingekatkestuse
korral laske platvorm
avariilaskumissiisteemi abil alla.

I TOMMAKE ETTEVAATLIKULT
AVARIILASKUMISHOOBADEST (10),
VALTIDES AARMIST ASENDIT.
LIIGA KIRE LASKUMISE KORRAL
RAKENDUB AVARIIPIDUR.

I Mootori Ulekuumenemise valtimiseks
pidage u. 15 min paus iga 5 m tagant.

- Kui juhtimissiisteemn ei toimi, tuleb viga
leida elektrislisteemist ja see
parandada.

Kahemastilise masttdstukiga toGtamisel
laheb avariilaskumiseks vaja kahte
inimest —md&lemale tGstukile tks.
Avariilaskumine tuleb teostada
mdlemalt tdstukilt samaaegselt,
veendudes, et platvorm pusib kogu aeg
horisontaalasendis.




5.3 TOSTUKI JUHTIMINE

5.3.1 TOUSMINE JA LASKUMINE

Ettevalmistus
- Uhendage toitekaabel pistikupesaga X1 aluse juhtimiskeskusel.
- Uhendage kaugjuhtimispult E3 pistikupesaga X5 platvormi juhtimiskeskusel.
- Lilitage sisse pinge aluse juhtimiskeskuse pealllitist Q1.
- Ltlitage sisse pinge platvormi juhtimiskeskuse pealUlitist Q2.
- Keerake platvormi kilbi vétmega liliti S3 asendisse 1.
- Laadige koorem platvormile nii, et koorma ja inimeste kaal jaotub htlaselt,
jargides maksimumkoormuste tabelit;

MAST KOOREM PLATVORMI PIKKUS INIMESTE ARV
UHEMASTILINE 1200 kg 12,5 m Téodplatvormil kuni
TOSTUK 1400 kg 10,5 m 3 inimest

1700 kg 7.4m

2000 kg 42m
K{\HEMASTIL!NE 2065 kg 314 m Tédplatvormil kuni
TOSTUK 2680 kg 24,7 m 4 inimest

3500 kg 18.3m

4200 kg 11,9 m

Platvormi kasutusele vétmine
- Enne platvormi ligutamist kasutage hoiatussignaali $2 platvormi
juhtimiskeskuses. -
- Ules/allajuhtimine kaugjuhtimispuldi E3 nupust S4 v&i S5.

Platvormi peatamine
- Seade peatub juhtimisnupu vabastamisel kaugjuhtimispuldil E3.
- Piirlilitid seiskavad platvormi automaatselt masti madalaimas ja kérgeimas
punktis,
- Hadaolukordades kasutage kaugjuhtimispuldil E3 asuvat avariistoppllitit, mille
korral platvorm peatub viivitamatult.

Too I6petamine
- Parast 06 18petamist tuleb platvorm juhtida madalaimasse asendisse.
- Llitage toitepinge vilja aluse ja platvormi elektrikilpide pealllititest Q1 ja Q2.
- Eemaldage toitekaabel aluse juhtimiskeskuse pistikupesast X1 ja paigutage
ohutusse kohta. (NB! Kuni pistiku eemaldamiseni seinakontaktist on kaabel
pinge all.)




5.3.2 MASTTOSTUKI TEISALDAMINE VEOMOOTORIGA (LISAVARUSTUS)

Tostukit saab téémaal teise kohta teisaldada, kui vahemalt kolm (3) mastitiksust on
aluse peal ja platvorm on juhitud madalaimasse asendisse. Teisaldamisel on vaja

kahte (2) inimest.

Teostada tuleb alljirgnev:

- Uhendage toitekaabel aluse juhtimiskeskuse pistikupessa X1,
- Keerake aluse juhtimiskeskuse! asuv veo vétmega lUfiti S1 asendisse 1.
- Uhendage kaugjuhtimispult E3 aluse juhtimiskeskusel asuvasse pistikupessa

X3.

- Llitage sisse aluse juhtimiskeskuse pealiliti Q1.
- Soovitud suunas liikumiseks tuleb vajutada nupule kaugjuhtimispuldil.

- Alus peatub, kui vajutada kaugjuhtimispuld

i avariistoppllitile (S6).

NB! TEISALDAMIST PEAVAD TEOSTAMA KAKS INIMEST.
UKS JUHIB TOSTUKIT KAUGJUHTIMISPULDIGA JA TEINE VEOLATIGA.

NB! SEADME JARELVEDAMISEL PEAB VEOLULITI OLEMA VABAASENDIS.

KAIGUKANGI ASENDID
"SOITMINE

JARELVEDAMINE

Joonis 5.5 Aluse séitmisseade Ja kéigukang.

NB! KUI KAIGUKANG ON LULITATUD JAR
EI TOOTA.

ELVEOASENDISSE, ALUSE PIDUR




5.4 IGAPAEVANE KONTROLL

ENNE TOO ALUSTAMIST KONTROLLIGE
PUNKTE 1-19 JA TAITKE IGAPAEVASE
ULEVAATUSE PAEVIK.

Joonis 5.6
fgapdevase iilevaatuse péevik.

Kontroliige, et tugijalgade all on kandev pind.

Kontrollige tugijaigade seisundit.

Kontrollige tédplatvormi horisontaalsust ja vertikaalsust.
Kontrollige kaugjuhtimispuldi funktsioneerimist.

Kontroilige avariistopi funktsioneerimist.

Kontrollige avariilaskumise funktsioneerimist.

Kontrollige hammasrataste ja —lati seisundit.

Kontrollige elektrijuhtmete seisundit ja seda, et nad ripuvad vabalt.
Kontrollige platvormisektsioonide ja piirete kinnitust.

Kontrollige mastisektsioone ja kruvikinnitusi.

Kontrollige piirlilitite funktsioneerimist ja piirllitite vastasdetailide kinnitust.
Kontrollige juhikrullide funktsioneerimist ja kulumisastet.
Kontrollige avariipiduri funktsioneerimist.

Kontrollige k&igi mastiankrute kruvikinnitusi.

Kontrollige mastikaitseid.

Kontrollige, et ei esine 16dva Kinnitusega véi lahtisi osi,

Tagage téopiirkonna kaitsmine piirdeaiaga.

Kontrollige hoiatussiltide kinnitust ja loetavust.

Tagage kord tédkohal.




5.5 VEAOTSING

PROBLEEM

VOIMALIK POHJUS

PARANDUSMEETMED

Alus ei liigu

1. Toitekaabii pistik on lahti.

2. Toitekaabel on vigastatud.
3. Toitekaabel on vale tiiipi.

4. Toide on peavoolulilitist Q1
sisse lulitamata.

5. Aluse vétmega liliti on
sisse lllitamata.

6. Kaugjuhtimiskaabel on
pessa X3 Uhendamata (aluse
elektrikilp).

7. Avariistoppliliti on alumises
asendis.

8. Téoplatvorm ei ole
madalaimas asendis =>
liikumist blokeeriv piirlliliti S10
ei todta.

9. Peakaitse F1 rakendunud.

10. Ajami voolukaitse F3 véi
teisaldusmootori kaitseldliti F2
rakendunud.

Kontrollige Ghendusi.
ALATI tuleb jalgida toitekaabli
pikkust => pingekadu.

Kaabel vahetada/parandada.

Paigaldada uus kaabel
(5x4 mm?).

Lulitage sisse.
Lilitage sisse.

Uhendage kaugjuhtimispuidi
kaabel pistikupessa.

Vabastage avariistoppluliti.

Langetage platvorm
avariilaskumisststeemi abil ja
kontrollige S10
funktsioneerimist.

Lulitage peakaitse sisse*).

Kontrollige F3 ja F2 ja lulitage
need sisse*).

Tédplatvorm ei
liigu

1. Toitekaabel lahti.

2. Peavoolultiti Q1 v8i Q2
sisse llitamata.

3. Platvormi kilbi votmega liliti
sisse lulitamata.

4. Aluse ja platvormi vaheline
kaabel vigastatud.

5. Vale kaik sisse lilitatud.

. Uks kaik puudub.

=]

7. Avariistoppluiliti alumises
asendis.

Kontrollige Gthendusi,
ALATI tuleb jalgida toitekaabli
pikkust => pingekadu.

Lilitage sisse.
Lilitage sisse.
Kaabel vahetada/parandada.

Keerake kaiguvahetuslititit
Q1.1.

Kontrollige toitekaabli
seisundit ja kaitsmeid*.

Vabastage avariistoppliliti.

e



PROBLEEM

VOIMALIK POHJUS

PARANDUSMEETMED

8. Kaitsemaandus puudub.

9. Peakaitse F1 vdi mootorite
kaitsellitid F10 véi F11 on
rakendunud.

10. Ajamivoolu
automaatkaitse F7
rakendunud.

Kontrollige, et toitekaabel on
neliasooneline ning kdik
sooned on Uhendatud.

Lilitage peakaitse voi
kaitselllitid sisse*).

Lulitage automaatkaitse
sisse*).

Tostemootor teeb
haalt, kuid ei jaksa
platvormi tGsta.

1. Uks faas puudub.

2. Toitepinge lilga madal.

3. Tostmismootori
magnetpidur vigane.

Kontrollige thendusi.
ALATI tuleb jalgida
toitekaabli pikkust =>
pingekadu.

Kutsuge hooldusmehaanik.

Kutsuge hooldusmehaanik.

Téoplatvorm liigub
Ules-alla.

1. Alumise piirliliti hoob S11
murdunud v&i kinni kiilunud.

2. Avariipidur peale I0litunud.

3. Kaugjuhtimispuldi E3 nupp
S6 vigane.

4, Avariipiduri piirltliti 13 on
liikkunud (seade on
muutunud).

Vahetage piirlQliti *).

Vabastage avariipidur
vastavalt juhendile (kutsuge
hooldusmehaanik).

Vahetage kaugjuhtimispult E3
vélja.

Reguleerige piiri (kutsuge
hooldusmehaanik) *).

Platvorm liigub alla,
kuid mitte (les.

1. Ulemise piirQliti hoob S11
mutrdunud voi kinni kiilunud.

2. Induktiivne piirl{liti B1
vigastatud.

3. Nupp S4 vigastatud.

Vahetage Hiliti S11*) (kutsuge
hooldusmehaanik).

Vahetage induktiiviiliti B1 *)
(kutsuge hooldusmehaanik).

Vahetage kaugjuhtimispult
E3*).

Avariipidur ei Muutke piirkiiruse vaartust. Katkestage 60 ja kutsuge
toiminud voi hooldusmehaanik, saatke
pidurdusvdimsus pidur tootjale remonti.
liga madal.

Olileke avariipidurist
voi tdstmismootorist.

Mootorikorpus ei ole
lekkekindel.

Katkestage 1006 ja kutsuge
hooldusmehaanik.




NB!
NOUDED TO!TEPINGELE:
380-400 V+ 5%, 50 Hz 3-faasiline

Peakaitsmed:

*SC4000 UHEMASTILINE TOSTUK 3X16 A

*SC4000 KAHEMASTILINE TOSTUK 3X16 A + 3X16 A
*Toitekaabel 5x4 mm? (min.)

NB! TOITEKAABLI PIKKUS — PINGEKADU

Ndide: Suurim lubatud pingekadu on 19 V,
kasutades 5 x 4 mm? kaablit, u. 100 m
5% x380v=19V kérgusel (toite- ning aluse ja platvormi

(vahim pinge, mis tagab seadme 60, on  vaheliste kaablite Uhism&ot).
380V-19V=361V)

NB! ENNE ELEKTRIKILBI AVAMIST TULEB PEAVOOLUL{LITI KEERATA 0-
ASENDISSE.




SCANCLIMBER SC 4000

IGAPAEVASE ULEVAATUSE PROTOKOLL

Objekti @adress. ..o v Tostuki number ..o,
TOSIUKI MAFK. .. e e e et

Kasutamise jarelvaataja..............oocoeeeiiii i V - visuaalne vaatlus
Padevustunnistuse number.................oo K - kontrollimine t60s

Teostatud Glevaatuse toimingud mérkida ara ristiga tabelis, kriipsuga mérkida mittevajalik.

KONTROLLIMISKOHT NADAL................. MARKUSED

Tugijalgade all olev kandvev pind

Tugijalgade seisund

Tadplatvormi horisontaalsus ja vertikaalsus

Kaugjuhtimispuldi funktsioneerimine

Avariistopi funktsioneerimine

Avariilaskumise funktsioneerimine

Hammaslati ja hammasrataste seisund

Elektrijuhtmete seisund ja vaba rippumine

OO~ jw]| N -

Platvormisektsioonide ja piirete kinnitus

10|Mastisektsioonide poltiihendused

11| Piiridlitite funktsioneerimine ja nende vastasdetailid

12{Juhtrullide funktsioneerimine ja kulumisaste

13]Avariipiduri funkisioneerimine

141Kdigi mastiankrute kruvikinnitused

15| Mastikaitsete olemasolu

16|L&dva kinnitusega v6i lahtised osad

17| Toopiirkonna kaitstus piirdeaiaga

18|Hoiatussiltide kinnitus ja loetavus

<< L LK <L 7L< <|<IR|R | R[ <l <[ <

19{T66koha kord ja puhtus

Uleandmise kuup&ev/allkirjad




